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RieġiteŎsk§ kapacita v hodin§ch v jednotlivĨch rokoch rieġenia projektu KEGA - Katedra Geod®zie 

REKAPITULĆCIA RIEĠITEōSK£HO KOLEKTĉVU 

Priezvisko, meno, tituly N§zov pracoviska 
rieġiteŎa alebo 
spolurieġiteŎa 

RieġiteŎsk§ kapacita 
v hodin§ch v jednotlivĨch rokoch 

1. rok 2. rok 3. rok 

Z§stupca 2. spolupracuj¼ceho pracoviska a ļlenovia jeho rieġiteŎsk®ho kolekt²vu 

Sokol, Ġtefan, prof. Ing. PhD. SvF STU 150 150 150 

Jeģko J§n, Ing. PhD. SvF STU 150 150 150 

Bajtala Marek, Ing. PhD. SvF STU 150 150 150 

Fraġia, Marek, Ing. PhD. SvF STU 150 150 150 

Marļiġ, Mari§n, PhD. SvF STU 150 150 150 
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Geodetick® a fotogrametrick® zameranie objektov a parku are§lu 

"starej" nemocnice ï zrealizovan® vĨstupy 

Å geodetick® podklady - formou digit§lnej mapy, 

Å vĨhoda digit§lnej mapy- jednoduch§ a kontinu§lna zmena mierky, 

Å vlastn§ kresba digit§lnej mapy - bezmierkov§, 

Å mierku m§ iba grafickĨ vĨstup na monitore poļ²taļa alebo na 

tlaļiarni, resp. plotri, 

Å poģadovan§ mierka mapovania pri digit§lnej kresbe ud§va mieru 

podrobnosti zberu priestorovĨch ¼dajov pre tvorbu mapy, 

Å geodetickĨ z§klad = s¼radnicovĨ syst®m JTSK, vĨġkovĨ syst®m 

Bpv.  
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 Geodetick® a fotogrametrick® pr§ce: 

- tvorba a zriadenie polohov®ho a vĨġkov®ho bodov®ho poŎa pre 

potreby geodetick®ho a fotogrametrick®ho zamerania objektov a parku 

are§lu "starej" nemocnice, 

- podrobn® geodetick® a fotogrametrick® meranie  - zber ¼dajov 

v ter®ne pre tvorbu 2D a 3D modelu objektov a parku are§lu "starej" 

nemocnice, 

- spracovanie nameranĨch ¼dajov a tvorba 2D (3D) modelu 

objektov a parku are§lu "starej" nemocnice vo vybranĨch  geodetickĨch 

a fotogrametrickĨch softv®roch,  

- vizualiz§cia a tlaļ 2D (3D) modelov (mapovĨ podklad, 

fotogrametrick® sn²mky a vĨstupy) vybranĨch objektov a parku pre 

potreby ostatnĨch spolurieġiteŎskĨch kolekt²vov.  
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Tvorba a zriadenie polohov®ho a vĨġkov®ho bodov®ho poŎa: 

 GeometrickĨm z§kladom geodetickĨch pr§c (v SR) : 

Å Pas²vne geodetick® z§klady - geodetick® body, ktorĨch parametre s¼ urļen® 

aspoŔ v jednom z§vªznom geodetickom syst®me.  

Å Akt²vne geodetick® z§klady  - permanentn§ lokalizaļn§ sluģba oznaļen§ 

ako Slovensk§ priestorov§ observaļn§ sluģba /SKPOS/, (J. Jeģko:  Met·dy  tvorby 

geodetickĨch podkladov na rekonġtrukciu objektov, 2017), 

Å v uvedenej lokalite boli pouģite ĂAkt²vne geodetick® z§kladyñ s realiz§ciou 

pomocou kinematickej met·dy v re§lnom ļase RTK (Real Time Kinematics), 

ktor§ umoģŔuje urļiŠ polohu priamo pri meran² v ter®ne,  

Å met·da vyģaduje dva prij²maļe. Jeden je referenļnĨ (base), nepohybuj¼ci sa a druhĨ 

pohybuj¼ci sa (rover), medzi prij²maļmi je trval® r§diov® spojenie prostredn²ctvom 

modemov,  

Å f§zov® merania sa vykon§vaj¼ simult§nne oboma prij²maļmi, 

Å ¼daje z referenļn®ho prij²maļa sa pren§ġaj¼ pomocou r§diov®ho spojenia do 

pohybuj¼ceho sa prij²maļa, so softv®rom na spracovanie f§zovĨch meran².  
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Tvorba a zriadenie polohov®ho a vĨġkov®ho bodov®ho poŎa: 

Å met·da RTK v klasickom pon²man², 

s vyuģit²m individu§lnej fyzickej stanice ako 

referenļnej stanice, sa v s¼ļasnosti v praxi 

pouģ²va zriedka, 

Å n§hradou je met·da RTN (sieŠov® rieġenie) 

s vyuģit²m Slovenskej priestorovej 

observaļnej sluģby GNSS ï SKPOS, 

tvorenej sieŠou permanentnĨch 

referenļnĨch stan²c GNSS (Glob§lny 

navigaļnĨ a satelitnĨ syst®m), 

Å  rieġenie siete permanentnĨch stan²c umoģŔuje 
vygenerovaŠ pomocou GPSnetu virtu§lnu referenļn¼ 

stanicu v bl²zkosti polohy rovera, ktorĨ dost§va korekļn® 

¼daje vzhŎadom na virtu§lnu referenļn¼ stanicu v re§lnom 

ļase 365 dn² v roku, 24 hod²n denne (Ġ. Sokol, J. Jeģko, 

M. Bajtala:  VĨuļba v ter®ne z geod®zie, 2017).  
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Tvorba a zriadenie polohov®ho a vĨġkov®ho bodov®ho poŎa: 

Å meranie v danej lokalite realizovan® 

met·dou RTN s pripojen²m na sieŠ 

permanentnĨch stan²c /SKPOS/, poskytuje 

moģnosŠ kontroly vn¼tornej integrity siete, 

efekt²vnejġiu elimin§ciu systematickĨch chĨb, 

ale i vyġġiu presnosŠ, (Ġ. Sokol, J. Jeģko, 

M. Bajtala:  VĨuļba v ter®ne z geod®zie, 

2017),  

Å pre pr§ce bol pouģitĨ prij²maļ Trimble 

GNSS R6 s kontrolnou jednotkou TSC2.  
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Celkovo - 20 bodov (stanov²sk - 3 body met·dou GNSS a ostatn® 

terestrickĨmi met·dami ï tab.) 

PresnosŠ urļenia s¼radn²c je naviazan§ na SKPOS, presnosŠ v polohe cca 

20mm, presnosŠ vo vĨġkach  cca 40mm. 
Bod ļ.  Y /m/ X /m/ H /m/ Pozn§mka  

5001 491310.264 1242884.572 167.165 GNSS 

5002 491394.434 1242828.433 167.833 GNSS 

5003 491361.075 1242985.198 167.371 GNSS 

6002 491394.526 1242828.027 167.809 Terestricky 

6003 491361.194 1242984.798 167.248 Terestricky 

6004 491353.393 1242861.486 167.599 Terestricky 

6005 491329.725 1242891.285 167.358 Terestricky 

6006 491347.695 1242928.243 167.235 Terestricky 

6007 491407.542 1242945.937 167.489 Terestricky 

6008 491380.085 1243039.682 167.367 Terestricky 

6009 491415.621 1243014.488 167.722 Terestricky 

6010 491387.152 1242897.771 167.265 Terestricky 

6011 491414.754 1242875.671 167.771 Terestricky 

6012 491444.529 1242850.191 168.102 Terestricky 

6013 491422.660 1242848.290 167.358 Terestricky 

6014 491428.074 1242825.700 167.248 Terestricky 

6015 491464.236 1242869.413 167.439 Terestricky 

6016 491442.928 1242915.318 167.553 Terestricky 

6017 491450.075 1242994.808 167.168 Terestricky 

6018 491417.231 1243061.916 167.201 Terestricky 
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Podrobn® polohov® a vĨġkov® meranie ï zber ¼dajov na tvorbu 2D 

(3D) modelu : 

Å urļovanie polohy a vĨġky predmetov merania voļi stanovisku, resp. urļovanie 

ich priestorovej (3D) polohy v z§vªznĨch s¼radnicovĨch syst®moch,  

Åpredmetmi merania - inģinierske a stavebn® objekty a zariadenia (obytn®, 

¼ļelov®, priemyseln® objekty),  

Å stavby trval®ho charakteru pevne spojen® so zemou), dopravn® objekty 

a zariadenia (pozemn® komunik§cie, cestn® komunik§cie, rampy a pod.),  

Å hranice r¹zneho druhu (spr§vne, hranice katastr§lneho ¼zemia, hranice 

zastavan®ho ¼zemia z§ujmovej lokality, hranice pozemkov vymedzenĨch 

pr§vnymi vzŠahmi a prirodzen® objekty), 

Å podŎa poģiadaviek boli uveden® predmety merania doplnen® o ekologick® 

objekty ï porast (stromy a kr²ky), ale aj menġie technick® objekty (vstupn® 

ġachty, kanaliz§cie, uz§very vodovodnĨch a inĨch siet², parkov¼ zeleŔ),  

Å (J. Jeģko:  Met·dy  tvorby geodetickĨch podkladov na rekonġtrukciu objektov, 2017). 
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Podrobn® polohov® a vĨġkov® meranie ï zber ¼dajov na tvorbu 2D 

(3D) modelu : 

Å podŎa ļlenitosti ¼zemia, a vzhŎadom na existuj¼ci porast bola ako z§kladn§ 

met·da merania pouģit§ met·da elektronickej tachymetrie (ET), 

Å s vyuģit²m univerz§lnej meracej stanice (UMS) Leica TCR 407 (Obr.), 
podrobnosti v (Ġ. Sokol, J. Jeģko, M. Bajtala:  VĨuļba v ter®ne z geod®zie, 2017).  

Å UMS umoģŔuje automatickĨ z§znam meranĨch priestorovĨch s¼radn²c alebo 

z§znam vypoļ²tanĨch pravouhlĨch s¼radn²c priamo do pamªte pr²stroja.  
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Å VĨstupom z podrobn®ho geodetick®ho 

merania - 692 podrobnĨch bodov, 

Å n§sledne spracovan® v softv®ri 

KOKEĠ10 ako podklad pre tvorbu 

l²niovĨch prvkov a objektov ako z§kladu 

pre bud¼ci polohopis a vĨġkopis,  

Å s¼radnicovĨ syst®m (SS) -z§vªzn® SS 

pouģ²vane v SR = S-JTSK (polohopis) 

a Bpv (vĨġkopis), 

Å z geodetickĨch meran² vytvorenĨ 

mapovĨ podklad (polohopis a vĨġkopis) 

v prostred² PC v mierke, ktor¼ si zvol² s§m 

uģ²vateŎ pre svoj anal·govĨ vĨstup ï tlaļ 

(Pr²loha), 

Å pre praktick® vyuģitie ostatnĨch 

spolurieġiteŎov boli vĨstupy odovzdan® vo 

form§te pdf a dwg.  




